
Ïåð÷àòêè êîìáèíèðîâàííîé êîíñòðóêöèè èç ëèöåâîé êîæè ÊÐÑ è ñïèëêà, áåç ïîäêëàäêè. Îáåñïå÷èâàþò õîðîøèé çàõâàò è çàùèòó îò 
ìåõàíè÷åñêèõ  ïîâðåæäåíèé.

Ïåð÷àòêè ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ âûïîëíåíèÿ ðàçëè÷íûõ âèäîâ ë¸ãêèõ è ñðåäíåòÿæ¸ëûõ ðàáîò, â òîì ÷èñëå ñ ïðèìåíåíèåì ðó÷íîãî, 
ïíåâìàòè÷åñêîãî è ýëåêòðîèíñòðóìåíòà. Õîðîøî îáëåãàþò ðóêè è îáåñïå÷èâàþò âûñîêèé óðîâåíü êîìôîðòà. Çàùèùàþò îò îáùèõ 
ïðîèçâîäñòâåííûõ çàãðÿçíåíèé.

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè:

Ñîîòâåòñòâóþò òðåáîâàíèÿì ÒÐ  ÒÑ  019/2011

Ïåð÷àòêè êîìáèíèðîâàííîé êîíñòðóêöèè
äëÿ çàùèòû îò ìåõàíè÷åñêèõ ïîâðåæäåíèé
è îáùèõ ïðîèçâîäñòâåííûõ çàãðÿçíåíèé.

EN 388

2132X

PONDOSA (ÏÎÍÄÎÑÀ)
àðòèêóë  0282/31993
ñåðèÿ MECHANICA

Ìàòåðèàë:
ëèöåâàÿ êîæà ÊÐÑ è ñïèëîê

Òîëùèíà êîæè: 0,9-1,1 ìì

Ðàçìåðíûé ðÿä:
8, 9, 10, 11

Ïðîèçâîäèòåëü îñòàâëÿåò çà ñîáîé ïðàâî â ëþáîé ìîìåíò, áåç îáÿçàòåëüíîãî èçâåùåíèÿ,  âíîñèòü èçìåíåíèÿ â äèçàéí, íå óõóäøàþùèå êà÷åñòâî òîâàðà è õàðàêòåðèñòèêè.

Èçãîòîâèòåëü: Mallcom India Ltd., Èíäèÿ

Èçãîòîâëåíû â ñîîòâåòñòâèè ñòàíäàðòàì:  EN ISO 21420:2020 «Ïåð÷àòêè çàùèòíûå. Îáùèå 
òðåáîâàíèÿ è ìåòîäû èñïûòàíèé»; EN 388:2016+A1:2018 «Ïåð÷àòêè äëÿ çàùèòû îò 
ìåõàíè÷åñêèõ âîçäåéñòâèé».

                  
O OÐåêîìåíäîâàííûé ðåæèì ýêñïëóàòàöèè: îò + 5 Ñ äî +60 Ñ 

Ñðîê õðàíåíèÿ : 10 ëåò (ïðè ñîáëþäåíèè ïðàâèë òðàíñïîðòèðîâêè
è óñëîâèé õðàíåíèÿ)


