
Ïåð÷àòêè êîìáèíèðîâàííîé êîíñòðóêöèè èç âûñîêîêà÷åñòâåííîé ëèöåâîé êîæè ÊÐÑ, ñïèëêà (ñîðò À) è ñìåñîâîãî ïîëîòíà (õëîïîê, 
ïîëèýñòåð) ñ æ¸ñòêîé êðàãîé. Âíóòðåííÿÿ ïîäêëàäêà â îáëàñòè ëàäîíè è ïàëüöåâ âûïîëíåíà èç ôëèñà.

Ïåð÷àòêè ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ âûïîëíåíèÿ ðàçëè÷íûõ âèäîâ ñðåäíåòÿæ¸ëûõ è òÿæ¸ëûõ ðàáîò, â òîì ÷èñëå ñ ïðèìåíåíèåì ðó÷íîãî, 
ïíåâìàòè÷åñêîãî è ýëåêòðîèíñòðóìåíòà. Çàùèùàþò îò îáùèõ ïðîèçâîäñòâåííûõ çàãðÿçíåíèé è ìåõàíè÷åñêèõ ïîâðåæäåíèé. Ðàáîòû 
îáùåãî õàðàêòåðà â ïåðèîä  âåñíà-ëåòî-îñåíü.

Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè:

Ñîîòâåòñòâóþò òðåáîâàíèÿì ÒÐ  ÒÑ  019/2011

Ïåð÷àòêè êîìáèíèðîâàííîé êîíñòðóêöèè
äëÿ çàùèòû îò ìåõàíè÷åñêèõ ïîâðåæäåíèé
è îáùèõ ïðîèçâîäñòâåííûõ çàãðÿçíåíèé

EN 388

4133X

«JAIPUR» (ÄÆÀÉÏÓÐ)
àðòèêóë  31886
ñåðèÿ MECHANICA

Ìàòåðèàë:
ëèöåâàÿ êîæà ÊÐÑ, ñïèëîê (ñîðò À),
ñìåñîâîå ïîëîòíî

Òîëùèíà êîæè è ñïèëêà: íå ìåíåå 1,1 ìì

Ðàçìåðíûé ðÿä: 9, 10, 10.5, 11

Èçãîòîâëåíû â ñîîòâåòñòâèè ñòàíäàðòàì:  EN ISO 21420:2020 «Ïåð÷àòêè çàùèòíûå. Îáùèå 
òðåáîâàíèÿ è ìåòîäû èñïûòàíèé»; EN 388:2016+A1:2018 «Ïåð÷àòêè äëÿ çàùèòû îò 
ìåõàíè÷åñêèõ âîçäåéñòâèé».

                  
O OÐåêîìåíäîâàííûé ðåæèì ýêñïëóàòàöèè: îò + 5 Ñ äî +60 Ñ 

Ñðîê õðàíåíèÿ : 10 ëåò (ïðè ñîáëþäåíèè ïðàâèë òðàíñïîðòèðîâêè
è óñëîâèé õðàíåíèÿ)

Ïðîèçâîäèòåëü îñòàâëÿåò çà ñîáîé ïðàâî â ëþáîé ìîìåíò, áåç îáÿçàòåëüíîãî èçâåùåíèÿ,  âíîñèòü èçìåíåíèÿ â äèçàéí, íå óõóäøàþùèå êà÷åñòâî òîâàðà è õàðàêòåðèñòèêè.
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